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Amostra Tempo [3] IFnu;a 1[N] IFan;a 2[N) IFnr;a 3[M] |Fnrca [kaf] |Fﬂrca Resultants [N] |A:elera;50 [mds"2) i\f’aln:idade [m/s] IF'nsican uﬂ
M 0,002 319.92370 0,00000 319,32370 3251200 434 30630 5,95550 0.00000
0 2 0,00 319,85857 | 0,00000, 319 65057 32,60536 43437143 595620 0.00333
I 3 0,00 319.84354 0,00000, 19,54354 32.60303 454, 30646 535645 001905
Il 4 non7 31979344 0,00000 319,73344 3259672 434 43656 5 35707 002978
[l 5 0,008 31971830 0,00000 31971830 3259106 43451170 5 35797 003371
1l 6 oot 319,70628 0,00000 319,70828 32.59004 43452172 535609 004364
I 7 ooz 319.91368 0,00000, 319,91368 3261098 -434 31632 5 35562 00597
Il [ nm3 320 45374 0,00000 320, 45374 32.6ER64 493 77026 534304 005343
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1l n 007 322 64400 0,00000 32264400 32,88330 491 58600 532272 009323
I 1 e 324,0011E5 0,00000, 324, 0MEE 3302763 -490,22835 530637 009911
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16 RICAADD H BENINCASA, | | 33/20/4/1979 i
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18 RICARDO H BEMINCASA, 33 20441979 |
19| RICAADO H BENINCASA, 33 20/4/1979 |
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22| FICARDO H BENINCASA, 33 200471379 =
»
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Sobrepor Gréficos
Amostra |Tempo ] |Fo|§;a 1M |For;a 2N |For¢a 3] |Farca [kaf] |Falca Resultants [M] |Acalalaq$o [m/s"2) IVeIocwdade [mis] IPosicao LLAJ
] 293 4477 54045474 48341030 102386564 10436359 4286564 042866 141606
(1] 2937 4478 541,09608 433,89632 102497240 10448241 4397240 043372 141679
] 2938 4,480 54159116 48423905 1025.83021 10456385 44,8301 044330 181753
] 2939 4482 54190683 48442303 1026,32932 10462079 45,3293 045330 141828
] 2930 4583 54200153 48442303 102642462 10463044 1542462 045425 141903
(1] 2991 4,985 54189105 43426973 1026,16077 10480354 4516077 045161 141579
] 2932 4987 54159116 48397834 1025.56350 10454327 44,5350 0.44569 152054
li] 2% 4388 54116500 48353434 1024,75334 104,46075 4375334 043760 182127
il 2994 4390 54072306 48318036 102390332 104,37349 4290332 042904 152139
(1] 29% 44932 54032847 | 482 50807 102283454 104,26448 4183454 041835 182270
I 29% 43933 54004436 48235271 102233707 104,21388 4139707 041397 18233
li] 2997 4395 53994366 48238338 102233304 104,21336 41,3304 041333 182408
il 23| 4397 54002858 48256742 102253599 104,24016 4153593 041536 182478
(] 299 4498 54070727 | 48238347 102353675 104,34218 4259675 042597 182518
» 3000 5000 54118078, 48330355 102443433 10443265 4343433 043484 182613,
EI =] L[N
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— Transfere dados da Avaliagdo selecionada
| para o Excel |

Avaliacdes

Cadastros  Avaliscies Firt

|Avdliagio [Wome Sabear em: ID Exportados j 3T M- |Pasican [Lad
16 RICARDO H BENINCASA
17 RICARDO H BENINCASA
18 RICARDO H BENINCASA
19 RICARDO H BENINCASE
20/ RICARDO H BENINCASA
21 RICARDO H BENINCASA
22 RICARDO H BENINCASA

T A
————

Sobrepor Gréficos

Amosta | Temnpn (&1 | /5”2 [Velocidade m/s]  |Pasican [+ |
] 2985 4977 042066 1.61605
(] 2967 | 4978 043972 181679
I 2988 4980 0,44830| 181753
i 23m 4982 045330 161828
2990 4983 045425 181903
1] 2991 4965 Norme do arquive: : i sabar | | asier 181979
i 232 400 Salvar coma t‘lpn' IArquist do Microsaft Excel [*.csv] ;I Cayleelar 0,44563| 1.82054|
i 2333 4,988 ﬁLIA 043760 182127
] 2334 4990 540172306 45319086 102390392 10437349 4230342 042904 182199
(] 2% 4992 54032847 432 50BO7 1022, 53454 104 26448 41,5054 041835 182270,
0 238, 4993 B40104436 48235771 102236707 10421588 41 far07 041387 182339
i 2897 495 393e9se Tez35e%eT 02233307 T94,21326 404 041333 182408
] 2538 4997 clicando e Salvar o¥dados |+ 1 Fagas 041536 152478
293 4998 Se070727) 43289947 10235%75 14 34218 4259675 042557 1.82548
¥ 3000, 5.000 | s evserdotransferidoses: 14 43265 4343433 043484 152619

R automaticamente para o Excel ﬂj|

|
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Dados transferidos para o excel

Temporada

Exercicio

Massa Cor 100

Amostra CTempo  Forga 1 (N Forga 2 (N Forga (kgf Forga [N} Forga Resi Aceleragd Velocidad Posigao (n Posicdce (c Potencia | Gravidade (g}
1 0,001667 528,8537 481,6319 103,0057 1010486 29,48566) 0,294857 0] 0 4] 0 1,030057
2 0,003333) 528,759 482,2914 103,0632 1011,05 30,05041 0,300504 0,000436 4,13E-07 4,13E-05 0,501616 1,030632
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Plataforma 1 Plataforma 2

Comunicagdo COM1: Ok,

Carga Iﬁ 9
Velorde Tara =

Carga comgide

Deixe o transdutor sem peso & clique em 5IM para efetuar a calibracso,

Sim
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|| Comunicag3o;
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& Calibragio

Plataforma 1 [ ativa

Comunicagdo COME: Falha na comunicacan,

Plataforma 2 @ Inativa

Leitura  16777215,000 Leitura | S
Carga [1l:|:| N | -
- | ara
Valor de Tara 0,000 /
Carga carigida 100,065 Carga comigida - Leran
_InaicE 08 Comg a0 :?45?5»597 Indice de Corecdo [0 [
Campo para informar a - = . .
car, kg que o \ :1::|ar
5 i rocesso d ibragao
equi ento sera [ Eunflrma\ ] [ Lancelar Y c
calibrado! Re -
se utilizarum / I\ — 0
100kg p

- condicao em que se
Botdo de Tara para compensar

carga adicionais sobre os
dinamometros ou células de carga

Zera o dinamometro na

apresenta no momento

.
& Calibragio

192 Passo

Informar a carga de calibragao

Plataforma 1 Fl Alva

Comuricacio COME: Falha na comunicacio,

Leitws  16777215.000

|/Ey L] Tata

| aloe de Tara  0.000

Informaracargaemkg | — . kT Zetar
que o equipamento Laga corng 100,055 ———x

sera calibrado. Utilizar Indice de Coregdo -64576.557 l il
entre 80 e 120 kg : =

22 Passo Iniciar Calibragao r' Calibragdo

Plataforma 1

Leitura  16777215.000
| Caga  [100
Valoe de Tara  0.000

Carga corngida 100,065

) X - 1 de Comeg:an -
Clicar em Calibrar. Caso no lugar do Botao Callorar
esteja aparecendo 0 Bota remover caibracio | remova a calibracdo e
depois clic no botao calibrar.

ﬁl. i3

Comuricacio COME Falha na comunicacio,

=




32 Passo Calibragdo do “Zero”
-Calibragﬁéb s:em peso _-_u-.ma@

g

| Deixe o transdutor sem peso e clique em SIM para efetuar a calibragdo,

[ sm || o

Deixe plataforma na posicdo de calibragdo sem colocar qualquer peso sobre ela. Cerifique-se que nenhuma
forga adicional estd sendo exercida sobre o equipamento e clic em “Sim”.

A partir desse momento o sistema esta fazendo a leitura da condi¢do de Forga Zero.

Terminado esse processo surgira a mensagem abaixo

':Ealibragé;o sem pes‘o.

.
\:el Calibragdo sem peso foi realizada com sucesso !

)

Clic em “Ok”

4° Passo Calibragdo Com Peso

" Cali bragéé com peso

|0I Coloque a cargade  (kg) e clique em SIM para efetuar a calibragio.

[ sm || nNeo |

Mantenha a plataforma na posicao de calibragdo. Acrescente o peso de calibragdo solicitado e clic em “Sim”.

A partir desse momento o sistema esta fazendo a leitura da Forga Indicada no formulario de calibragdo.

Terminado esse processo surge a mensagem abaixo

; Calibragdo sem peso

| Calibragdo com peso foi realizada com sucesso !

Clic em “Ok”



592 Passo Verificagdao da Calibragao

-
& Calibragdo

Plataforma 1 [ 4iva

ComuricacZo COME: Falha na comunicas®o,

Leitura 16777215 000 Calibrar

Caga 100 | .
Valoe de Tara 0,000

|| | Cwgacomgids -130.765 i_Z_ElEI |
Indice de Conecdo -64576.597 iE

Neste momento certifique-se que a calibragdo foi realizada corretamente verificando se no campo
Carga Corrigida aparece o valor da carga que foi informada para calibragao.

-
& Calibragdo

Plataforma 1 [ 4iva

ComuricacZo COME: Falha na comunicas®o,

Letwa  16777215.000 Calibrar

Carga 5 |

Taa
Valoe de Tara 0,000 .
L ervn eorrigida 130,765 | Zew |
Indice de Comegdo -B4576.597 i Ediar

Em seguida retire a carga de peso deixando o dinamometro ou a célula de carga na condigdo em que
foi feita a calibragdo do “Zero” e verifique se no campo Carga Corrigida aparece o valor +- 0,XXX.

62 Passo Confirmagdo do “Zero”

-
& Calibragdo

Plataforma 1 [ Ativa

ComunicacZo COME: Falha na comunicacio,

Letwa  16777215.000 Calibrar

Carga 5 |
Valoe de Tara 0,000 )
M_’ 4

Indice de Conecdo 64576587 | Edhar |

Taa

Neste momento refacga a calibragdo do Zero clicando no botao “Zerar”. Repita os precedimentos do 32
Passo.

Obs: sempre que iniciar o software, ligar a interface, trocar, desconectar ou alterar a posi¢ao da
plataforma faga o procedimento de zerar.

No caso da plataforma bipodal faga todos os procedimentos para as duas plataformas
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Caminhao

II: \Arquwnyde programashCefisetyerticallumpPowerBackups' [
L /
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Clique em INICIAR para iniciar a Restauragao.
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acrescentados apos o ultimo Backup serdao
perdidos. Deseja realmente continuar?
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